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A sztochasztikus linearis modell az egyike a leggyakrabban kutatott és alkal-
mazott gépi tanuldsi modszereknek. Ennek oka nem mas, mint a folyamatban
rejlé egyszeriliség és nagyszeriiség egyiittese. Nagysagrendekkel révidebb id§
alatt oldhatéak meg paraméter becslési problémak linearis folyamatokra, mint
nemlineéris tarsaira. A lineéris rendszerek identifikicioja egy széleskorben ku-
tatott tudoményteriilet, kiilonb6z6 megkozelitésekkel és moédszerekkel.

Mindekozben, természetesen — mint minden mas koncepciénak — a lineari-
tasnak is vannak hatrdnyai. Vannak példak, amelyekben a nemlinedris Gssze-
fliggéseket nem tudjuk jol kézeliteni linearis modellel. Ennek a probléménak a
feloldasara hasznalhatunk szakaszonként kiilonbozé linearis modellekbdl Gssze-
allitott folyamatokat. Tobb lineéris alrendszerbdl szarmazé modellek paraméte-
reinek meghatarozéisara szamos érdekes modszer 1étezik.

Ebben a dolgozatban bemutatjuk a gyengén stacionérius folyamatokat, vizs-
galunk egyszerii rendszereket. A méasodik részben valtozd dinamikija, szaka-
szonként affin modelleket vesziink sorra. Attekintiink kiilonboz6 megoldé mod-
szereket, majd egy vegyes egészértéki programozasi feladtra atirt megoldast is

mutatunk. Végiil szimul4cidk atjan szemléltetjiik az ismertetteket.



