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A szébeli vizsgdn mindenki kap két tételt az aldbbiakbdl. Az elsének adott tételt
részletesen kell ismertetni, a méasikbol csak a definicidékat és a tételeket.

1. Komplex sorozatok és sorok. A komplex szamsik nyilt, zart, korldtos és kompakt
részhalmazai. Komplex sorozatok konvergencidja. Cauchy-sorozatok. Konvergens sorozatok
hatarértékének tulajdonsagai. Komplex sorok konvergencidja és abszolit konvergencidja. A
komplex sorokra vonatkozé hanyados- és gyokkritérium. Komplex hatvanysorok konvergen-
ciasugara és a hatvanysorok alaptulajdonsagai.

2. Komplex fiiggvény derivalasa. Komplex fiiggvény hatarértéke és folytonossaga,
valamint kapcsolat a hatarérték és a folytonossag kozott. Szakaszonként folytonosan
differencidlhaté gorbe fogalma. Komplex fiiggvény derivdlasa. Regularitas fogalma. A
Cauchy-Riemann-egyenletek és kapcsolatuk a derivalassal. A harmonikus fliiggvény és a
harmonikus téars fogalma.

3. Derivalhatésag kovetkezményei. Komplex fliggvény szakaszonként folytonosan
differencidlhaté gorbe menti integralja. Primitivfiiggvény fogalma. Newton—Leibniz-tétel
komplex fiiggvényekre. Goursat-lemma. A differencialhatésag és integralhatdsag kozotti
kapcsolat.

4. Integraltételek. Gorbe indexfiiggvénye és az indexfiiggvény tulajdonsigai. Cauchy-féle
integraltétel és kovetkezményei.

5. Reziduum. Liouville-tétel. Az algebra alaptétele. Az identitds fliggvény egész kitevGjil
hatvanyainak korintegralja. Fiiggvény Laurent-sorfejtése és reziduuma egy adott pontban.
A reziduum-tétel.

6. Gradiens, divergenci és rotacié. A gradiens, divergencia és rotdcié létezésének
sziikséges feltétele, valamint kiszamolasi médja. A nabla-operator fogalma és szamolds a
nabla-operatorral. A Laplace-operator fogalma. A potencidlfiiggvény fogalma, valamint
létezésének elégséges feltétele. A potencidlfiiggvény meghatdrozdsanak a modja.

7. Integralas. Vonalmenti-, feliileti- és felszini integral kiszamoldsanak a mddja, valamint
szemléletes jelentésiik.

8. Integraltételek. A Newton—Leibniz-tétel, a Gauss—Osztrogradszkij-tétel, a Stokes-tétel,
valamint a Green-tételek.

9. A differencidlegyenletek osztalyozasa. A differencialegyenlet fogalma. Ko6zonséges-
és parcidlis differencidlegyenletek. Az n-ed rendii differencidlegyenlet fogalma. Az n-ed rendii
linearis homogén és inhomogén egyenlet ltaldnos alakja. A kezdeti érték probléma fogalma.
Szétvalaszthatd differencidlegyenlet alakja és megoldasi médja.

10. Els6rendii egyenletek. Az elsérendii differencidlegyenlet alakja. Tétel a
megoldds 16tezésérdl és egyértelmiiségérél (Picard-Lindelof-tétel). A linedris elsérendii
differencidlegyenlet megoldasa.



11. Linearis, dllandé egyiuitthatdji, magasabbrendii differencidlegyenletek. A
linearis, allanddé egyiitthatoju, magasabbrendi differencidlegyenletek altalanos alakja és
megoldasa.

12. Els6rendii, allandé egyiitthatéju, linearis differencidlegyenletrendszerek.
Az els6rendii, allandé egyiitthatoju, linearis differencidlegyenletrendszer altalanos alakja és
megoldésa.

13. Ezgakt differencidlegyenletek. Differencidlegyenletek megoldasa szukcessziv app-
roximaciéval és Taylor-sorfejtéssel. Az egzakt differencidlegyenlet fogalma és megoldésa.
Multiplikator keresése.



