
DEAK J., TdTE J., fs vrzvAnr B.

Gyakran aztik#gflnk leaz a 7 z= I - o rruitrixra. Az deszetett kdmiai mechaniz-
mus definici6ja poutoean a,zt kiiveteli rneg 7-tril, hogy ne legyen gem zdrus oezlopa,
sem zdrus aora, elemei egdszek legreuek, da ne leglenek acona czlopai.

A 7 rruitrir f( . , r) azlopai rfltal generrflt lineiris lr;rel azt&hiometrioi t&1p1ek

nevezzilk, rb .9(7)-val jeldljilk. Tetaz6legee xo € (Rf)t \ {O} pont esetdn az

(r.o + S17;; n (Rf)" halmas neye: au :co-hoz tartozd realcioezimplex.
Easznilni fogjul rrnjd a 7 nr.itrix oezlopai fltal genenflt kipot, (azaz az oszlop

vehtorot nemnegatfv linedris kombn&i6ina,k halmazdt) ir:

Megiegrezziik, hogy f(7) sohasem csak a 0 vektorb6l fll a 2.1. definfci6 (ii)
(a) rdsze miatt.

A reakci6gzimplex ds a fenti krip itteni vizsgdtainkban fontos szerepet fog jrit-
szani, konkrdt dinamikai modellek eeett6n pedig (amilrneket itt nem t"irgyaluuk) a
trajekt6ririk rrrenetdrdl adnak felviligosftrfu t.

1. dbm. Reohciiluimplex ,fu K(7) oz X + 2! mechonizmusndl
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