8. elGadas

Példak 6ndajungéalt és unitér transzformacidkra:
merdleges vetités: my matrixa U Uy = I — UyU;, ahol U; oszlopai a W altérnek,
U, oszlopai a W altérnek ortonormalt bazisat adjak. Specialisan, n normalvektori
hipersikra valo vetités matrixa I — ﬁnn*. myw Onadjungalt, pozitiv szemidefinit.
tilkkrozés: Ty = 2my — I = I — 2wy, méatrixa 200U7 — 1 = 1 — 2U,U5. 7y
onadjungalt és unitér, indefinit.
permutaciés matrixok: a baziselemeket permutaljak, minden sajatértéke komplex
egységgyok. Unitérek. Az n baziselemet ciklikusan permutalé matrix sajatértékei az
n-edik komplex egységgyokok, diagonalizald méatrixa Vandermonde-métrix.

Matrixok altalanositott inverzei

Jobb és bal inverz definicidja:
B jobb inverze A-nak, ha AB = I, C bal inverze A-nak, ha CA=1
Létezésének feltétele:
A € K™ x n-nek akkor és csak akkor van jobb inverze, ha rang A = m, és akkor
és csak akkor van bal inverze, ha rang A = n.
Az egy oldali inverz kiszamitasa:
Gauss-modszerrel (szimultan egyenletrendszer-megoldas).

Altalanositott inverz:
Definicioja: A’ az A-nak altalanositott inverze, ha AA’A = A.
Kiszamitasa: SAP-modszerrel. Az A € K™*™ matrixot elemi sormiveletekkel re-
dukalt 1épcsds alakra hozzuk (a melléirt, illeszkedd méretii egységmatrix kozben az

S matrixsza alakul), majd ezt elemi oszlopmiiveletekkel {IS 8} alakra hozzuk (az

oszlopmiiveletek elkezdésénél alairt, illeszkedd méretti egységmatrixbol ezzel P lesz).

I, X
v Z] S alakban, ahol X, Y, Z

tetsz6leges matrixok, amelyekkel a kézépsé matrix n x m-es lesz, és r = rang(A).

Az Gsszes altalanositott inverzet megkapjuk P [

Allitas: Ha az Ax = b egyenletrendszernek van megoldasa, és A’ az A egy altalano-
sitott inverze, akkor A’b egy megoldasa az egyenletrendszernek.

Megj. Akkor célszerti alkalmazni, ha ugyanazzal a métrixszal sok kiilonb6z6 kon-
stanst egyenletrendszert kell megoldani. Viszont mindig ellendrizni kell, hogy valéban
megoldast kaptunk-e (ha nem, akkor nincs megoldas).



