Térbeli koordinatageometria

Bevezetés a szamitaselméletbe 1
1. gyakorlat

Egyenes paraméteres egyenletrendszere

a i)
Adott v = b | és P| w A P ponton atmend, v irdnyvektoru egyenes
C 20

paraméteres egyenletrendszere:

T =x9+ta
y=1yo+tb
z=2zy+tc

Egyenes egyenletrendszere

a X
Adott v = b | és P| wo Ha a,b,c # 0, akkor a P ponton atmend, v
Cc 20

irdnyvektoru egyenes egyenletrendszere:

—Typ Y—Y <2 %0

a b c
Ha példaul ¢ = 0, akkor az egyenes egyenletrendszere:
I—ro _ Y—Y
a b .
Z = 2
Sik egyenlete
A X
Adottn=| B | é& P | yo |. A P ponton atmend, n normalvektori sik egyen-
C 20
lete:
Ar + By + Cz = Axg+ Byy + Cz.
—6 — 20 19
1. Dontsiik el, hogy rajta van-e a P(—3,2,5) pont az ‘ 5 = Y T AT
egyenesen.

2. Hatarozzuk meg az S : 2z — 3y + 4z = 3 sik és a kovetkezd egyenesek metszetét.

x=114+2t

(a) y=—t
z =29+ 5¢



r—2 y+1 z+1

b =
(b) 6 8 3
3. Irjuk fel a P(—2,5,6) és a Q(7, —1,3) pontok dsszekots egyenesének egyenletrend-
szerét.
4. Mi a 5 5 | _3
xr — — 3z
—fy T =
5 vy >

egyenes iranyvektora?

5. Parhuzamos-e az
Sv+3 44—y O5-—12z
0 5 2
egyenletrendszert egyenes a 6x + y + 7z = 91, illetve az 5z 4+ 2y = 79 egyenleti

sikok metszésvonaldval.

6. Hatarozzuk meg az
_y+o  2—=z

4 3
egyenletrendszerd e egyenes minden olyan P pontjat, amelyre a P-t a Q(7;12;4)
ponttal 6sszekotd f egyenes merdleges e-re.

r—4

7. Legyen adott A(1,0,0), B(1,—2,4), és
r—1 y+2 3
e: = =z —3.
5 3
Keressiik meg az e egyenesen azon C' pontot, melyre ‘A_C‘ = ‘B_C‘ teljestil.
8
8. Tiikrozziik a P | —3 | pontot a 7x — y + 22 = 11 egyenlett sikra és hatarozzuk
3
meg a tiikkorkép koordinatait!
9. Legyen
1 0 2 1
u=\|2 |,v=11],w=| 0 ése=10
0 2 1 0

(a) Kifejezhets-e az u, v és w vektorokbol az e vektor?
(b) R? mely vektorai fejezhetéek ki az u és v vektorokbol?

(c) R3 mely vektorai fejezhetéek ki az u, v és w vektorokbol?

10. R* mely vektorai fejezhetsk ki az (1,1,0,0), (0,1,1,0), (0,0,1,1) vektorokbol?



