
Felszín, felületi és felületmenti integrálok
Adva van egy S felületdarab, melynek vetülete a p irányra merőleges koordinátasíkon T (p = i, j
vagy k). Az S megadása történhet az implicit f(x, y, z) = c egyenletettel, vagy egy (u, v) 7→ r(u, v)
függvény értékkészletével.

Számítandó S f(x, y, z) = c r(u, v) értékkészlete
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Felületi integrál (g)
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Felületmenti integrál (F)
∫∫
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∫∫
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F(r(u, v))rurv dudv

Deriváltak
S egy felületdarab, felszínét jelölje ∆S, határoló görbéjét C. Ha S egy zárt felület, az általa határolt
testet jelölje D, annak térfogatát ∆D.

Fogalom definíció kiszámítása

differenciálhányados f ′(x0) = lim
∆x→0

f(x0 + ∆x)− f(x0)
∆x

deriválási szabályok, képletek
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Integrálredukciós tételek

Tétel neve Formula

Newton–Leibniz
∫ b

a

f(x) dx = F (b)− F (a)

Stokes
∮

C

v · dr =
∫∫

S

rotv · n dσ

Gauss–Osztrogradszkij
∫∫

S

v · n dσ =
∫∫∫

D

div v dV


