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Dolgozatomban a talajkiszoritasos colopdzési eljaras soran rogzitett adatokat dolgoztam fel, és
elemeztem ki. A c6l6p6z6 gép szamos informaciot tarol a furasrol, ezek koziil a legfontosabb szamomra
a mélység fliggvény volt. Ennek a derivaltjat kozelitettem, mellyel meghatarozhatd a colopozé gép
pillanatnyi furési sebessége. Lényeges szempont volt, hogy a derivalt csokkentse a zajt, amit a gép
billegése, vagy az idonkénti megallasa okoz. Kulcsfontossagu tovabba az is, hogy a talajréteg valtas
okozta nagy meredekségii ugrast ne kenje el a modszer.

A vizsgalathoz tobbféle modszert hasznaltam fel, melyek mindegyikéhez csinaltam egy Matlab
kodot, mely segitségével kiszamoltam a derivaltat és abrazoltam azt. Tovabba kiszamitottam a derivalt
hibait annak visszaintegraltja alapjan.

Elsének a véges differencidkkal valo kozelitést mutattam be, melyben a derivaltat a szomszédos
pontokat 6sszekotd egyenes meredekségével kozelitjik. Ez a mddszer hatasosnak bizonyult az ugras
kimutatasara, azonban a zajt nem sikeriilt vele kisziirni.

Ezt kovetden a stencilekkel szdmoltam a derivaltat. A zajt a stencilek mar valamivel jobban tudtak
tompitani, a five-point stencilnek sikeriilt kdzeliteni a kis sebességek atlagat. Az ugras helyét az
altalanos stencilek hozzavetdleg jol eltalaltak, mig a five-point stencil elkente.

Utolso kozelitésként Rick Chartrand total variation minimization formulajat hasznaltam, amit
kvadratikus programozasi feladatként optimalizaltam. Egy o hiperparaméterrel allithatd, hogy a
derivaltat simitani vagy illeszteni szeretnénk. Chartrand modszere a visszaintegralt fliggvényre
garantaltan kis hibat fog adni, mivel maga a mddszer olyan, hogy a derivalt integraljat illeszti. Az o
beallitasa kisebb nehézséget okoz, igy harom viszonylag tavoli értékkel dolgoztam. Ennek ellenére az
ugrast jol eltalalta, és jol simitotta a kis sebességek atlagara. Ezaltal ez a modszer jobban teljesitett az
Osszes tobbinél.

A dolgozatom lezar6d részében a tovabbi iranyokat mutattam be. A pontos talajréteg valtas
meghatarozasahoz és a furasi folyamat optimalizalasara egy osztalyozé algoritmus épitése lenne a cél a

késobbiekben. Ezzel hatékonyabba téve a furast, mind kdltségvetési, mind idobeni szempontbol.



